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INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

AUTOR: Mgr. Pavel Viskup ZNACKA: VY_42_INOVACE_03_M_25
OBOR STUDIA:  Gastronomie ROCNIK: 2,3.
PREDMET: = Seminaf a cvi€eni z matematiky VYTVORENO: duben 2013

TEMATICKY OKRUH:  Pfiprava k statni maturité
NAZEV: Goniometrické funkce
ANOTACE, PRACOVNI LIST

METODICKY POKYN:
Pribéh goniometrickych funkci, D(f), H(f)
Urcovani hodnot funkci s pouzitim tabulky pro hodnoty I. kvadrantu
Uprava jednoduchych vyrazd — vztahy mezi funkcemi
Jednoduché goniometrické rovnice

ODKAZY A CITACE: Vlastni prace autora (tabulky, grafy, obrazky).

a 0° 30° 45° 60° 90° 180° 270° 360°
1
sina 0 — Q ﬁ 1 0 -1 0
2 2 2
1
cos o 1 @ ﬁ - 0 -1 0 1
2 2 2
tg a 0 g 1 J3 X 0 X 0
cotg a X \/§ 1 ? 0 X 0 X
perioda 360° 360° 180° 180°
suda/licha sin(—x) = —sin x cos(—x) = cos x tg(—x) =—tg x cotg(—x) =—cotg x
I ‘ . 1. Iv.
kvadranty
(0°,90°) (90°;180°) (180°;270°) (270°;360°)
sin x + + - -
Cos X + - - +
g x + - + -
cotg x + - + -
hodnoty funkci thlu x pomoci hodnot thlu e z I. kvadrantu
X o =X o =180°-x o =x-180° o =360"-x




PRACOVNI LIST — GONIOMETRICKE FUNKCE

1. Zjistéte z tabulek bez pouZiti kalkulator(.

sin 225° = cos 135° =
tg 135° = cotg 225° =
sin (-1080°) = cos 855° =
tg (-45°) = cotg (—765°) =
SinS_ﬂ- = 5_7-[ -
CcOoSs 6 =

tgz = 19_7[ —

5 cotg —~ =

4
cos (— —T[) = sin (— 7—”) =
3 6
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2. Vypoctéte bez pouziti kalkuldtord.

sin225°.cos(—45°) .sin 7z — sin 240°.cos135°+

b‘&

c0s135°.sin225° + ¢c0s210°.sin120°— c0s240°. sin150°=

tgZ +cotg2r+tg> r4cotgrtgLr =
4 3 4 4 6
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3. Zjednoduste vyrazy.
a) 1—cos?X . tgx =

1
b) tg’x————=
cos? X

c) (Sinx — cosx )? + 2sinx.cosx — tgx . cotg =
d) tgx . cos?X + 1 — cos’X =

5sin®x

e) ——=
cosx—1

sin X —sin® x
f) ————tgx=
COS® X —COS X

COS X .
) 2tgx——— —c0s” X+1—sin®x =
sin x

[cos®X]

[-1]

[0]

[2sin?X]
[-5(1+cosx) ]
[-1]

[2]

4. Vyreste goniometrické rovnice.

sinx + 2 = 3 —sinx

—C0SX — 4 = 3 cosx

3cosx = 2sin?x

4Atgx = tgx + J3

cos (—X) = 3cosx ++/2

[30°+ k.360°, 180°+k360°]
[30°+k.180°]

[180°+ k.180°]
[135°+k.360°, 225°+k.360°]
[60°+k.360°, 300°+k.360°]




